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�� GGłłóównym elementem systemu obrazowania podwodnego wnym elementem systemu obrazowania podwodnego 

jest sonar nawigacyjny. jest sonar nawigacyjny. 

�� Unikalnym rozwiUnikalnym rozwiąązaniem w zakresie techniki pomiarzaniem w zakresie techniki pomiaróów w 

sonarowych jest system sonarowy wysokiej czsonarowych jest system sonarowy wysokiej częęstotliwostotliwośści ci 

MS 1000, ktMS 1000, któóry mory możże pracowae pracowaćć w trzech wariantach. w trzech wariantach. 

�� OprOpróócz funkcji sonaru bocznego, funkcji jakcz funkcji sonaru bocznego, funkcji jakąą oferujoferująą

wszystkie inne systemy sonarowe, system MS 1000 mowszystkie inne systemy sonarowe, system MS 1000 możże e 

pracowapracowaćć, jako sonar skanuj, jako sonar skanująący pracujcy pracująąc na trc na tróójnogu jnogu 

umieszczonym na dnie akwenu pozyskujumieszczonym na dnie akwenu pozyskująąc informacje c informacje 

obrazowe analogicznie jak radar nawigacyjny lub z obrazowe analogicznie jak radar nawigacyjny lub z 

ggłłowicowicąą na specjalnym wysina specjalnym wysięęgniku przeznaczonym do gniku przeznaczonym do 

monitorowania monitorowania śścian budowli hydrotechnicznych. cian budowli hydrotechnicznych. 

WprowadzenieWprowadzenie
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�� System sonarowy MS 1000 zostaSystem sonarowy MS 1000 zostałł zakupiony w ramach zakupiony w ramach 

realizowanego w Akademii Morskiej w Szczecinie projektu realizowanego w Akademii Morskiej w Szczecinie projektu 

badawczego rozwojowego badawczego rozwojowego „„Technologia budowy rzecznego Technologia budowy rzecznego 

systemu informacyjnegosystemu informacyjnego”” i zostai zostałł zainstalowany na zainstalowany na 

nowobudowanej jednostce nowobudowanej jednostce „„HYDROGRAF XXIHYDROGRAF XXI””..

�� HYDROGRAF XXI posiada napHYDROGRAF XXI posiada napęęd hybrydowy d hybrydowy --

elektryczny i spalinowy, dzielektryczny i spalinowy, dzięęki czemu moki czemu możże pracowae pracowaćć na na 

akwenach chronionych lub jeziorach ciszy. akwenach chronionych lub jeziorach ciszy. 

�� W systemie sonarowym uW systemie sonarowym użżywany jest komputer klasy PC ywany jest komputer klasy PC 

wspwspóółłpracujpracująący z gcy z głłowicowicąą sonarowsonarowąą pracujpracująąccąą na na 

czczęęstotliwostotliwośści 675kHz. ci 675kHz. 

�� Systemu umoSystemu umożżliwia wizualizacjliwia wizualizacjęę oraz rejestracjoraz rejestracjęę w czasie w czasie 

rzeczywistym obrazu sonarowego. rzeczywistym obrazu sonarowego. 

WprowadzenieWprowadzenie
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Specyfikacja techniczna sonaru skanujSpecyfikacja techniczna sonaru skanująącego MS 1000cego MS 1000

�� System sonaru skanujSystem sonaru skanująącego MS 1000 ma mocego MS 1000 ma możżliwoliwośćść

prowadzenia pracy w trzech wariantach: prowadzenia pracy w trzech wariantach: 

�� Statycznym Statycznym -- opuszczany z pokopuszczany z pokłładu zakotwiczonej adu zakotwiczonej 

jednostki pomiarowej, opuszczany z nabrzejednostki pomiarowej, opuszczany z nabrzeżża portowego a portowego 

lub pomostu, po zamontowaniu na specjalnej podstawie lub pomostu, po zamontowaniu na specjalnej podstawie 

(tr(tróójnogu) umieszczonej w trakcie pomiarjnogu) umieszczonej w trakcie pomiaróów na dnie, w na dnie, 

�� Statycznym Statycznym -- opuszczany z budowli hydrotechnicznej na opuszczany z budowli hydrotechnicznej na 

specjalnym wysispecjalnym wysięęgniku do monitorowania stanu budowli, gniku do monitorowania stanu budowli, 

�� Dynamicznym Dynamicznym -- jako sonar boczny umieszczony przy jako sonar boczny umieszczony przy 

burcie jednostki manewrujburcie jednostki manewrująącej z niewielkcej z niewielkąą prpręędkodkośściciąą

przemieszczania do 1,5 wprzemieszczania do 1,5 węęzzłła. a. 

�� GGłłowica sonaru posiada wbudowany kompas magnetyczny. owica sonaru posiada wbudowany kompas magnetyczny. 
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Wariant na trWariant na tróójnogujnogu
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Wariant na trWariant na tróójnogujnogu
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Wariant na trWariant na tróójnogujnogu
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Wariant na trWariant na tróójnogujnogu
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Wizualizacja wariantu na trWizualizacja wariantu na tróójnogujnogu

Echogram biegunowy Echogram sektorowy
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Wizualizacja wariantu na trWizualizacja wariantu na tróójnogujnogu

CiaCiałło oraz znaczniki celo oraz znaczniki celóówwWrak statkuWrak statku
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Wizualizacja wariantu na trWizualizacja wariantu na tróójnogujnogu

Opona na dnieOpona na dnie

Obiekt typu palObiekt typu pal
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Wariant monitorowania nabrzeWariant monitorowania nabrzeżżaa
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Wariant monitorowania nabrzeWariant monitorowania nabrzeżżaa
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Wariant Wariant „„mobilnymobilny”” monitorowania nabrzemonitorowania nabrzeżżaa
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Wariant Wariant „„mobilnymobilny”” monitorowania nabrzemonitorowania nabrzeżżaa
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Wizualizacja monitorowanego nabrzeWizualizacja monitorowanego nabrzeżżaa
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Wariant sonaru bocznegoWariant sonaru bocznego
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Wizualizacja sonaru bocznego Wizualizacja sonaru bocznego -- mozaikamozaika
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Podsumowanie Podsumowanie 
�� Akademia Morska w Szczecinie Akademia Morska w Szczecinie 

posiada unikalnposiada unikalnąą aparaturaparaturęę do do 

pozyskiwania podwodnych pozyskiwania podwodnych 

danych obrazowych.  danych obrazowych.  

�� Odpowiednia jednostka Odpowiednia jednostka 

hydrograficzna jest gotowa do hydrograficzna jest gotowa do 

pracy, w tym rpracy, w tym róówniewnieżż na na 

morskich wodach morskich wodach 

wewnwewnęętrznych, a zesptrznych, a zespóółł posiada posiada 

wszelkie niezbwszelkie niezbęędne uprawnienia dne uprawnienia 

zawodowe do wykonywania zawodowe do wykonywania 

autoryzowanych pomiarautoryzowanych pomiaróów w 

hydrograficznych. hydrograficznych. 

Oczekujemy propozycji wspOczekujemy propozycji wspóółłpracy ;pracy ;--))))
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