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Odbiornik bazowy
Odbiornik Trimble 4700
Antena Trimble Zephyr

Odbiornik ruchomy
Odbiornik Trimble 5700
Antena Trimble
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Wnioski OGRANICZENIA

1. Czysty horyzont

2. Dokładność RMS ≈ 3cm

3. Niska częstotliwość akwizycji

4. Minimum 2 odbiorniki

5. Wielotorowość sygnału

6. DOP



Wnioski MOŻLIWOŚCI

• Okresowe i permanetne monitorowanie 
dużych konstrukcji

• Zintegrowany odbiornik GNSS

• Pozycja 3D

• Transmisja danych

• Czas rzeczywisty

• Współpraca z ASG-EUPOS

• Odbiorniki jednoczęstotliwościowe

• Integracja danych GNSS i innych czujników

• Dostępność technologii 



Planowane prace

• Testy kalibracyjne na konstrukcjach 
mostowych pod znanym obciążeniem 
dynamicznym z wykorzystaniem 
przyspieszeniomierza i GNSS

• Algorytmy zwiększające dokładność
wyznaczenia pozycji w trybie 
kinematycznym

• Transfer wysokoczęstotliwościowych 
danych w czasie rzeczywistym

• Współpraca z ASG-EUPOS
• Integracja danych GNSS i innych typów 

czujników (INS)



Dziękuję za uwagę
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